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8 Einleitung

1.1 Vorwort

Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

alle Ingenieure sowie die Mitarbeiter aus Vertrieb, Schulung und Support der OKM GmbH bedanken sich bei

Ihnen fir den Kauf des Fusion Light.

Der Detektor Fusion Light arbeitet nach dem Prinzip der elektromagnetischen Signaturerkennung (EMSR).
Neben der Detektion metallischer Objekte kann das Gerat auch natirliche Gegebenheiten im Boden
erkennen, etwa Gesteinsschichten, Hohlrdume, Klifte, Verwerfungen, Grundwasser und andere
nichtmetallische Objekte. Damit eignet sich das Gerat besonders fur die Ortung von Grabkammern,

Schatzen, verlegten Versorgungsleitungen, Tanks und Ahnlichem.

Der Fusion Light kann vergrabene Objekte in verschiedenen Strukturen und Behaltnissen zerstorungsfrei
orten, dokumentieren und analysieren, ohne dass das Gelande aufgegraben werden muss. Der
Einsatz von EMSR ist besonders dort von Vorteil, wo eine Detektion notwendig und eine Ausgrabung
nicht moglich ist. Durch die einfache und flexible Handhabung des Fusion Light erhalten Sie schnell

reproduzierbare Ergebnisse.

Mit unserem Team aus Spezialisten garantieren wir, dass unsere Produkte regelmafig kontrolliert werden.

Unsere Spezialisten setzen neue Entwicklungen im Sinne weiterer Qualitatsverbesserungen fiir Sie um.

Mit dem Kauf oder der Nutzung eines unserer Produkte konnen wir lhnen nicht garantieren, dass Sie bei
Ihrer Suche erfolgreich sind und einen Fund machen. Das Erkennen verborgener und vergrabener Objekte
hangt von einer Vielzahl von Faktoren ab. Wie Sie wissen, gibt es weltweit unterschiedliche Bodenarten mit
unterschiedlich starker natiirlicher Dampfung. Wechselnde Bodeneigenschaften konnen die Messergebnisse

beeintrachtigen und verandern.

In Gebieten mit sehr viel Grundwasser, wechselnden Lehmschichten, Sand und nassen Boden wird das
Scannen erschwert, und die maximale Ortungstiefe jedes Detektionsgerats kann sich verringern, unabhangig

von Hersteller oder Modell.
Weitere Informationen dariber, wo dieses Gerat bereits eingesetzt wurde, finden Sie auf unserer Website.

Unsere Gerate werden standig getestet. Sobald Verbesserungen oder Upgrades verfiigbar sind,

veroffentlichen wir diese ebenfalls auf unserer Website.

Fir unser Unternehmen ist es notwendig, unsere Entwicklungen und alle Erkenntnisse aus den Phasen
.Forschung und Entwicklung” unserer Technologie zu schitzen. Wir bewegen uns dabei im Rahmen der

Gesetzgebung, der Patente und der Markeneintragungen.

Nehmen Sie sich bitte Zeit, diese Bedienungsanleitung zu lesen, und machen Sie sich mit Bedienung,
Funktionsweise und Einsatz des Fusion Light vertraut. Wir bieten auch Schulungen fir |hr Gerat in unserem
Werk und vor Ort an. Fir Hilfe und Support unterhalten wir ein weltweites Handlernetz. Weitere

Informationen finden Sie auf unserer Website.

OKM GmbH
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Einleitung 9

1.2 Wichtige Hinweise

Lesen Sie diese Bedienungsanleitung sorgfaltig, bevor Sie den Fusion Light und sein Zubehor verwenden. Die
Anleitung erklart die Verwendung des Detektors und weist auf mdogliche Gefahrenquellen hin, bei denen

Vorsicht geboten ist.

Der Fusion Light und sein Zubehor dienen der Analyse, Dokumentation und Detektion von Anomalien und
Storungen im Untergrund. Die aufgezeichneten Daten der Bodenstruktur werden an einen PC Ubertragen
und dort mit unserer eigenen Software grafisch dargestellt. Zusatzliche Hinweise zur Software sind zu

beachten. Bitte lesen Sie die Bedienungsanleitung der Software!

1.2.1 Allgemeine Hinweise

Der Fusion Light ist ein elektronisches Gerat und muss wie jedes elektronische Gerat mit Vorsicht und
Sorgfalt behandelt werden. Werden die angegebenen Sicherheitshinweise nicht beachtet oder wird das Gerat
fir andere als die vorgesehenen Zwecke verwendet, kann dies zur Beschadigung oder Zerstorung der

Elektronik und/oder des Zubehors oder angeschlossener Komponenten fiihren.

Das Gerat besitzt ein eingebautes Manipulationsschutzmodul, das die Einheit zerstort, wenn sie
unsachgemaf geoffnet wird. Im Inneren des Gerats befinden sich keine Teile, die vom Anwender gewartet

werden konnen.

1.2.2 Mogliche Gesundheitsgefahren
Bei sachgemaBem Gebrauch gehen von diesem Gerat normalerweise keine Gesundheitsgefahren aus. Nach
aktuellem wissenschaftlichem Kenntnisstand sind die hochfrequenten Signale aufgrund ihrer geringen

Leistung fiir den menschlichen Kérper unschadlich.

1.2.3 Umgebung
Wenn Sie das Gerat von einem kalten an einen warmeren Ort bringen, achten Sie auf Kondenswasser.
Nehmen Sie das Gerat erst in Betrieb, wenn eventuell entstandenes Kondenswasser verdunstet ist. Das

Gerat ist nicht wetterfest, Wasser oder Kondenswasser kann es zerstoren.

Meiden Sie starke Magnetfelder, wie sie an Orten mit grofBen Elektromotoren oder ungeschirmten
Lautsprechern auftreten kénnen. Verwenden Sie das Gerat maéglichst nicht im Umkreis von 50 Metern (150 ft)

solcher Anlagen.

Metallische Gegenstande auf dem Boden wie Dosen, Blech, Nagel, Schrauben oder Schrott konnen lhre
Scandaten beeinflussen und zu verfalschten Ergebnissen fiihren. Auflerdem sollten Sie metallische
Gegenstande wie Mobiltelefone, Schlissel, Schmuck usw. ablegen. Tragen Sie keine Schuhe

mit Stahlkappen.

1.2.4 Spannung
Die Spannungsversorgung darf den angegebenen Wertebereich nicht verlassen. Verwenden Sie nur

zugelassene Ladegerate, die im Lieferumfang enthalten sind.

OKM GmbH
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10 Einleitung

1.2.5 Datensicherheit
Datenfehler kdnnen auftreten, wenn:
¢ die Reichweite des Sendemoduls tiberschritten wurde,
e die Spannungsversorgung des Gerats oder die Akkus zu schwach sind,
e das Gerat zu nah an Geraten betrieben wird, die Stérungen aussenden, oder

e atmospharische Bedingungen (Gewitter, Blitze usw.) vorliegen.

1.3 Wartung und Pflege

In diesem Abschnitt erfahren Sie, wie Sie Ihr Messgerat mit dem gesamten Zubehor pflegen, damit es lange

in gutem Zustand bleibt und gute Messergebnisse liefert.
Folgendes sollten Sie unbedingt vermeiden:

e eindringendes Wasser

e starke Verschmutzung und Staubablagerungen
e harte Stofle

e starke Magnetfelder

¢ hohe und lang anhaltende Hitzeeinwirkung

Reinigen Sie lhr Gerat mit einem trockenen, weichen Tuch. Um Schaden zu vermeiden, transportieren Sie

Gerat und Zubehor immer im dafiir vorgesehenen Koffer.

Stellen Sie vor der Verwendung lhres Fusion Light sicher, dass alle Batterien und Akkus vollstandig geladen
sind. Lassen Sie die Akkus aufBlerdem vollstandig entladen, bevor Sie sie wieder aufladen, unabhangig
davon, ob Sie mit dem externen Akku oder den internen Akkus arbeiten. So erreichen lhre Akkus eine

lange Lebensdauer.

Verwenden Sie zum Laden des internen Akkus nur die zugelassenen Ladegerate, die zu unserem
Lieferumfang gehoren.

1.4 Explosionsgefahr beim Ausgraben

Leider haben die beiden letzten Weltkriege den Boden vielerorts in einen potenziell explosiven Schrotthaufen
verwandelt. Viele dieser todlichen Relikte liegen noch immer im Boden. Beginnen Sie nicht wild zu graben
und zu hacken, wenn |hr Gerat das Signal eines Metallstlicks anzeigt. Zum einen konnten Sie einen wirklich
seltenen Fund irreparabel beschadigen, zum anderen besteht die Gefahr, dass das Objekt . beleidigt” reagiert

und zurtickschlagt.

Achten Sie auf die Farbe des Bodens nahe der Oberflache. Eine rote oder rotliche Farbung weist auf
Rostspuren hin. Bei den Funden selbst sollten Sie unbedingt auf die Form achten. Gebogene oder runde
Objekte sollten ein Alarmsignal sein, besonders wenn Knépfe, Ringe oder kleine Stifte zu erkennen oder zu

ertasten sind. Dasselbe

OKM GmbH
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Einleitung 1"

gilt fir erkennbare Munition, Geschosse und Granaten. Lassen Sie diese Dinge liegen, beriihren Sie nichts
und nehmen Sie vor allem nichts davon mit nach Hause. Die Totungsmaschinen des Krieges nutzten
teuflische Erfindungen wie Kippziinder, Saureziinder und Kugelziinder. Diese Bauteile sind im Laufe der Zeit

verrostet, und schon die kleinste Bewegung kann dazu fuhren, dass Teile davon brechen und ausldsen.

Selbst scheinbar harmlose Objekte wie Patronen oder gro3e Munition sind alles andere als ungefahrlich.
Sprengstoffe kdnnen im Laufe der Zeit kristallin geworden sein, das heif3t, es haben sich zuckerahnliche

Kristalle gebildet.

Wird ein solches Objekt bewegt, konnen diese Kristalle Reibung erzeugen und eine Explosion auslésen. Wenn
Sie auf solche Relikte stoflen, markieren Sie die Stelle und melden Sie den Fund unbedingt der Polizei.
Solche Objekte sind stets eine Gefahr fiir das Leben von Wanderern, Spaziergangern, Landwirten, Kindern

und Tieren.

OKM GmbH
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Technische Daten

Bei den folgenden technischen Angaben handelt es sich um Durchschnittswerte. Im laufenden Betrieb sind

geringfiigige Abweichungen durchaus maoglich.

Technische Anderungen aufgrund von Weiterentwicklungen vorbehalten!

2.1 Kontrolleinheit

Lange 800 mm
Durchmesser 65 mm
Gewicht ca. 700 g
Schutzart P40

Betriebsdauer (interner Akku)

Ladezeit (interner Akku)

ca. 12 Stunden

Eingangsspannung (Ladebuchse)

Prozessor / Main CPU

ca. 3 Stunden

19VDC/3,16 A

Prozessor / Slave CPU

Cortex M3, 32 MHz

Cortex M0, 24 MHz

Sensortechnologie SCMI-15-D
Abtastrate 1024 Werte / Sekunde
Messauflosung 16 bit
Betriebstemperatur -10-60°C
Lagertemperatur -20-70°C
Luftfeuchtigkeit 5%-75%
Wasserdicht Nein

2.2 Kabellose Dateniibertragung

Technologie

Bluetooth 5.1

Frequenzbereich

2,402 - 2,480 GHz

Maximale Ubertragungsrate

1 Mbps

Maximale Ubertragung

+8 dBm

Maximale Reichweite

ca.10m

Kl-generierte Ubersetzung
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16 Lieferumfang

Im folgenden Abschnitt finden Sie die gesamte Standardausristung und die optionalen Teile des Fusion
Light. Der Lieferumfang kann unter Umstanden abweichen, da einige optionale Zubehorteile nicht in der

Grundausstattung enthalten sind.

Beschreibung Menge

Kontrolleinheit 1
Ladegerat mit Reiseadapter 1
Wasserdichter und stof3geschitzter Koffer 1
Bedienungsanleitung 1
Android Smartphone mit App 1
Windows Tablet-PC mit ,Visualizer 3D" 1

Tabelle 1: Lieferumfang

OKM GmbH
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KAPITEL 4

Bedienelemente

In diesem Abschnitt erfahren Sie mehr Uber die grundlegende Verwendung aller Bedienelemente dieses

Messgerats. Alle Anschliisse, Ein- und Ausgange werden ausfihrlich erklart.
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18 Bedienelemente

4.1 Kontrolleinheit

Abbildung 4.1 zeigt alle Bedienelemente der Kontrolleinheit des Fusion Light. Die Kontrolleinheit selbst ist

die Messsonde, die nur in senkrechter Position verwendet werden kann.

Lade-LED

Akku-LED Ladebuchse

Taste mit LED

Abbildung 4.1: Ubersicht der Bedienelemente

Akku-LED: Die Akku-LED zeigt wahrend des Betriebs den aktuellen Ladezustand des internen Akkus an.
Solange diese LED griin leuchtet, reicht die Energie fir den Betrieb lhres Gerats. Sobald die LED zu blinken
beginnt, sollten Sie den Akku aufladen.

Ladebuchse / Lade-LED: Wenn die griine Akku-LED wé&hrend des Betriebs blinkt, miissen Sie den internen
Akku aufladen, indem Sie das passende Ladegerat an die Ladebuchse anschlieBen. Wahrend des

Ladevorgangs leuchtet die Lade-LED orange. Erlischt die Lade-LED, ist der Akku vollstandig geladen.

Taste mit LED: Driicken Sie die Starttaste, um den Detektor einzuschalten. Die LED der Taste leuchtet nun
grin, und das Gerat ist bereit, eingehende Bluetooth-Verbindungsanfragen anzunehmen. Sobald die
Verbindung hergestellt ist, leuchtet die LED blau. Nun kdnnen Sie mit der Taste den Scan starten, eine neue
Scanbahn beginnen (3D-Bodenscan] oder einen Bodenabgleich durchfihren (Magnetometer). Zum

Ausschalten halten Sie die Taste mindestens 3 Sekunden gedriickt, bis die LED erlischt.

OKM GmbH
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KAPITEL 5

Montage

In diesem Abschnitt wird erklart, wie Sie das Gerat zusammenbauen und eine Messung vorbereiten.
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20 Montage

Der Fusion Light ist ohne weitere Vorbereitungen einsatzbereit. Sie miissen lediglich sicherstellen, dass der

interne Akku ausreichend geladen ist. Schlieen Sie dazu das Ladegerat an die Ladebuchse an, wie in
Abbildung 5.1 gezeigt.

Abbildung 5.1: Laden der Kontrolleinheit vor der Verwendung

Wahrend des Ladevorgangs leuchtet die Lade-LED orange. Erlischt die Lade-LED, ist der Akku
vollstandig geladen.

OKM GmbH
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App herunterladen, installieren
und aktivieren

In diesem Kapitel wird erklart, wie Sie die App aus dem Google Play Store herunterladen, installieren und
aktivieren. Wenn Sie |hren Fusion Light mit einem vorkonfigurierten Smartphone erhalten haben, konnen Sie

dieses Kapitel Uberspringen.

Kl-generierte Ubersetzung



22 App herunterladen, installieren und aktivieren

6.1 Herunterladen und Installation

Sie kdénnen die Fusion Light App fir |hr Smartphone direkt aus dem Google Play Store
(https://play.google.com] herunterladen.

Zum Herunterladen der App bendétigen Sie ein personliches Google-Konto fiir den Google Play Store.

Starten Sie dazu die App Google Play auf lhrem Smartphone, wie in Abbildung 6.1 gezeigt, und folgen Sie

den Anweisungen. Wenn Ihr Konto eingerichtet ist, suchen Sie einfach nach ..okm fusion light”, um die App

zu finden.

€ okm fusion light ) &« Q
OKM Fusion Light . z
OKM Metal Detectors OKM Fusion Light
€41.99 OKM Metal Detectors
Tools
OKM Rover UC
m  OKM Metal Detectors

OKM, eXp 6000

OKM Metal Detectors Developer contact r Y

10# €4199

® Wwebsite
OKM, Bionic X4
‘ OKM Metal Detectors
\-" & Email
4 o info@okm-gmbh.de
OKM Clay Commander i
Clay §  OKMMetal Detectors 9 Address
ey OKM GmbH
o 43 . . o

Julius-Zinkeisen-Str. 7
04600 Altenburg
Germany

Abbildung 6.1: Herunterladen und Installation der App

Tippen Sie nun auf ,Installieren” und folgen Sie den Anweisungen auf lhrem Smartphone, um die App
herunterzuladen und zu installieren.

Nach erfolgreicher Installation konnen Sie die App zum ersten Mal starten. Nun muss lhre App
aktiviert werden.

6.2 Aktivierung

Nach dem ersten Start der App missen Sie die Aktivierung durchfiihren, um alle Funktionen nutzen
zu konnen.

Tippen Sie zum Starten der Aktivierung einfach auf die Schaltflache ,Activate application” (siehe
Abbildung 6.2).

Es gibt zwei Moglichkeiten, lhre Fusion Light App zu aktivieren:
e Aktivierung per QR-Code
Scannen Sie einfach einen QR-Code mit Ihrem Smartphone, um Ihre App zu aktivieren.

¢ Manuelle Aktivierung

Geben Sie Angaben wie Seriennummer und Aktivierungscode manuell ein.

OKM GmbH
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Abbildung 6.2: Aktivierung starten

6.2.1 Aktivierung per QR-Code
Eine Maglichkeit, Ihre App zu aktivieren, ist der beiliegende QR-Code. Nachdem Sie die Option ..Use QR code”

gewahlt haben, richten Sie die Kamera lhres Smartphones auf den QR-Code.

Abbildung 6.3: QR-Code scannen, um die App zu aktivieren

Wird der Code von lhrer App richtig erkannt, ist die Aktivierung erfolgreich, und Sie kdnnen lhren Fusion
Light verwenden. Wenn Sie diese App spater mit einem anderen Fusion Light verwenden, missen Sie lhre

Aktivierung entsprechend andern und den Aktivierungsvorgang wiederholen.

OKM GmbH
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24 App herunterladen, installieren und aktivieren

6.2.2 Manuelle Aktivierung

Die zweite Maglichkeit, Ihre App zu aktivieren, ist die manuelle Eingabe aller erforderlichen Angaben. Geben
Sie zuerst die Seriennummer lhres Fusion Light ein. Geben Sie anschlieBend den zugehdrigen
Aktivierungscode ein. Alle Aktivierungsdaten erhalten Sie von lhrem OKM Handler. Bewahren Sie diese Daten

fur die spatere Verwendung sorgfaltig auf.

Abbildung 6.4: Seriennummer und Aktivierungscode manuell eingeben

Nach der korrekten Eingabe aller angeforderten Angaben ist die Aktivierung erfolgreich, und Sie konnen
Ihren Fusion Light verwenden. Wenn Sie diese App spater mit einem anderen Fusion Light verwenden,

miissen Sie Ihre Aktivierung entsprechend andern und den Aktivierungsvorgang wiederholen.

OKM GmbH
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KAPITEL 7

Betriebsarten

In diesem Abschnitt machen wir Sie mit den verschiedenen Funktionen des Gerats vertraut. Alle verfligbaren

Funktionen und Merkmale werden ausfiihrlich erklart.
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26 Betriebsarten

Die Funktionen des Gerats werden Uber ein Smartphone mit installierter Fusion Light App gesteuert.
Schalten Sie |hr Smartphone ein und tippen Sie mit dem Finger auf das Symbol der Fusion Light App. Die

App startet, anschlielend wird das Hauptmeni angezeigt.

7 4 92%01520

Abbildung 7.1: App starten und Hauptmenii anzeigen

Im Hauptmeni kdnnen folgende Funktionen gestartet werden:

e Magnetometer
Grafische Darstellung des Erdmagnetismus. In dieser Betriebsart kénnen keine Daten gespeichert

werden.

3D Ground Scan
Grafischer Scan eines Messfeldes, dessen Daten fir die weitere Analyse gespeichert werden konnen.
In dieser Betriebsart wird das 3D-Bild erstellt. Die Scananalyse kann direkt auf dem Smartphone
erfolgen oder die Daten werden auf einen PC ubertragen und mit der optionalen OKM Software
JVisualizer 3D" analysiert.
e Open Scan
Mit dieser Funktion werden alle gespeicherten Scans angezeigt. Ein ausgewahlter Scan kann
angesehen und analysiert werden.
e Settings
Einstellen verschiedener Optionen wie Sprache oder Schriftgrofle.
¢ Information

Anzeige detaillierter Informationen zur aktuellen Softwareversion und Seriennummer.

OKM GmbH
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Betriebsarten 27

7.1 Bluetooth-Verbindung herstellen

Bevor Daten ubertragen werden konnen, muss eine Bluetooth-Verbindung zwischen der Kontrolleinheit des
Fusion Light und dem Smartphone hergestellt werden. Dieser Vorgang startet automatisch, sobald eine
Verbindung bendtigt wird. Abbildung 7.2 zeigt grafisch den Ablauf der Bluetooth-Verbindung beim Aufruf der

Funktion ,Magnetometer”.

Bluetooth permission request

Application is requesting
permission to turn on Bluetooth
Allow?

Dieses Symbol zeigt, dass
die interne Bluetooth-Funktion
aktiv ist.

Abbildung 7.2: Grafische Darstellung einer Bluetooth-Verbindung

Nach Auswahl der gewlinschten Funktion sollte das interne Bluetooth-Modul automatisch aktiviert werden.

Wird es nicht automatisch aktiviert, erscheint eine Meldung, dass Bluetooth nicht aktiv ist, mit der Frage,

OKM GmbH
Kl-generierte Ubersetzung www.okmdetectors.com



28 Betriebsarten

ob Sie es aktivieren méchten. Bestatigen Sie die Aktivierung mit .Yes” und warten Sie, bis die Verbindung

hergestellt ist.

Kann trotzdem keine Verbindung hergestellt werden, prifen Sie, ob die Kontrolleinheit des Fusion Light
eingeschaltet ist und die LED der Taste leuchtet. Nach erfolgreicher Verbindung leuchtet die LED blau. Blinkt

die Akku-LED, muss der interne Akku geladen werden.

7.2 Magnetometer
Mit der Funktion .Magnetometer” sehen Sie ferromagnetische Metalle im Boden in Echtzeit.
Dies ist eine reine visuelle Suchbetriebsart; die Daten kdnnen nicht fir eine weitere Analyse gespeichert

werden. Auflerdem lassen sich weder die Tiefe noch die Grof3e des Objekts bestimmen.

Starten Sie auf dem Smartphone die Fusion Light App und wéhlen Sie die Option .,Magnetometer”. Daraufhin
wird eine Bluetooth-Verbindung hergestellt (siehe auch Abbildung 7.2 auf Seite 27). Sobald die Verbindung
erfolgreich hergestellt ist, leuchtet die LED der Taste an der Kontrolleinheit blau, und die Ergebnisse werden

sofort auf dem Smartphone angezeigt.

Abbildung 7.3: Betriebsart ,Magnetometer" aktivieren

Nun kann die Kontrolleinheit langsam in jede Richtung bewegt werden: vorwarts, nach links, nach rechts und
rickwarts. Die Kontrolleinheit muss dabei senkrecht bleiben. Wird sie um die eigene Achse gedreht oder

nicht senkrecht gehalten, werden Objekte nicht korrekt erkannt.

Sobald ein starkes Signal erkannt wird, steigen die Werte in der Grafik an und erreichen ihr Maximum direkt
Uber dem erkannten Objekt. Meist wird diese Technik zur Ortung kleiner Objekte im Untergrund eingesetzt.
Das hilft beim Entfernen solcher Objekte, sodass anschlieend in der Betriebsart ,3D Ground Scan” bessere

Scans entstehen.
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Wird das Signal instabil, bewegen Sie die Kontrolleinheit nicht weiter und halten Sie sie senkrecht und ruhig.
Driicken Sie dann die Taste, damit das Gerat einen Bodenabgleich durchfiihren kann. Sobald sich das Gerat
neu abgeglichen hat, kdnnen Sie mit dem Scannen fortfahren. Dieser Vorgang kann so oft wie gewiinscht

oder erforderlich wiederholt werden.

Verwenden Sie die Funktion ,Magnetometer”, um nach kleineren Objekten wie N&geln, Schrauben oder
anderen ferromagnetischen Gegenstanden zu suchen, die in anderen Scans, etwa mit der Funktion ,3D
Ground Scan”, haufig zu unerwiinschten Ergebnissen fihren. Sie finden damit nicht nur kleinere Objekte
an der Oberflache, sondern natiirlich auch groBere ferromagnetische Objekte, die tiefer im Boden liegen.
Je weniger kleine Objekte in einem Scan vorhanden sind, desto leichter lassen sich tiefer liegende

Objekte orten.

Ist Ihr gesuchtes Objekt ein ferromagnetischer Gegenstand im Boden, kdnnen Sie das ..Magnetometer” als
Pinpointer verwenden und seine genaue Position von der Oberflache aus bestimmen. Bei ferromagnetischen
Gegenstanden ist dies eine schnelle und einfache Methode, Objekte im Untergrund zu orten und punktgenau

zu lokalisieren.

Wenn Sie die Betriebsart ,Magnetometer” beenden mdchten, tippen Sie einfach auf den Pfeil &, um die

Funktion zu beenden und zum Hauptmeni auf dem Smartphone zuriickzukehren.
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7.3 3D Ground Scan

Mit der Funktion ,.3D Ground Scan” (3D-Bodenscan) wird eine grafische Messung, auch 3D-Scan genannt,
erstellt und gespeichert, um die Darstellung spater auf einem Computer oder in diesem Fall auf dem
Smartphone auszuwerten. Starten Sie die Software durch Antippen der Fusion Light App und wahlen Sie ,,3D
Ground Scan”. Hinweis: Um auf dem Smartphone zu einem vorherigen Scan oder einer vorherigen Funktion
zuriickzukehren, driicken Sie die Zuriick-Taste &. Damit gelangen Sie einen Schritt zurtick zur vorherigen

Funktion bzw. zum vorherigen Bildschirm.

7.3.1 Vorbereitung des Bodenscans

Nachdem Sie im Hauptmeni die Funktion ,3D Ground Scan” gewahlt haben, gelangen Sie zu einem

Konfigurationsbildschirm wie in Abbildung 7.4, auf dem Sie weitere Optionen fir die Durchfihrung des Scans

wahlen konnen.

Abbildung 7.4: Betriebsart 3D Ground Scan” aktivieren

Sie kénnen zwischen den Optionen ,Default” und ..Customized” wéhlen, die in den nachsten Abschnitten
erklart werden.
7.3.1.1 Default

Diese  Option ist eine vordefinierte  Konfiguration  (Schnellstart] mit folgenden, nicht

anderbaren Einstellungen:
e Scanmodus: Parallel
¢ Impulsmodus: Automatisch

¢ Feldldnge: Automatisch
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7.3.1.2 Customized
Wenn Sie die Scaneinstellungen individuell anpassen mdochten, wahlen Sie die Option ..Customized”. Dort

konnen Sie alle Einstellungen selbst andern.

£ .4 100%0 1503 & % 4 100% 5:03 B % % 4 100%0 15:03

/A OKM Fusion Light » ¢ 4A OKM Fus : ¢ J& OKM Fusion Light @

Scan mode Field length

® Automatit

Meter

Abbildung 7.5: Scanparameter individuell anpassen

Abbildung 7.5 zeigt die Konfiguration der Scaneinstellungen. Folgende Optionen konnen Sie andern:

e Scanmodus
Der Scanmodus legt fest, auf welche Weise das Messfeld abgeschritten wird. Weitere Informationen
finden Sie in Kapitel 8.1.1 ,Scanmodus” auf Seite 41. Folgende Optionen stehen zur Verfiigung:
o Parallel
Messmethode, bei der der Anwender Daten nur in einer Laufrichtung erfasst und speichert.
Diese Methode liefert genauere Scans.
o Zickzack
Messmethode, bei der der Anwender Daten in beiden Laufrichtungen erfasst und speichert: vom
Startpunkt weg, dann nach links versetzt und wieder zurick.
¢ Impulsmodus

Der Impulsmodus legt fest, wie die einzelnen Messwerte erfasst werden. Folgende Optionen stehen

zur Verfiigung:
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> Automatisch
Die einzelnen Messwerte werden ohne Unterbrechung nacheinander aufgezeichnet und von der
Software gesteuert. Bis zum Ende des Durchlaufs ist kein Eingreifen des Anwenders nétig.

o Manuell
Diese Methode wird vollstandig vom Anwender gesteuert, der durch Dricken der Taste jeden
Messwert manuell aufzeichnet.

¢ Feldldnge

o Automatisch
Die Lange einer Scanbahn wird am Ende der ersten Bahn festgelegt. Dort driicken Sie die Taste
Ihres Fusion Light, um das Ende der ersten Scanbahn zu markieren. Alle folgenden Scanbahnen
haben dieselbe Lange wie die erste.

> Meter
Die Lange der Scanbahn wird vor Beginn des Scans festgelegt. Jede Scanbahn hat dieselbe
Lange und lauft automatisch bis zum Ende der vorgegebenen Bahn. Am Ende jeder Scanbahn
stoppt das Gerat und wartet, bis der Anwender eine neue Scanbahn startet oder den aktuellen

Scan speichert.

Nachdem alle Parameter gewahlt sind, tippen Sie auf die Schaltflache ,Start™.
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7.3.2 Messablauf

Bevor die eigentliche Messung beginnt, muss eine Bluetooth-Verbindung zwischen der Kontrolleinheit des

Fusion Light und dem Smartphone hergestellt werden.

li OKM Fusion Light

Field length

® Automatic

Meter

Abbildung 7.6: Bluetooth-Verbindung in der Betriebsart ,,3D Ground Scan” herstellen

Sobald die Verbindung hergestellt ist, stellen Sie sich an den Anfang der ersten Scanbahn, um mit dem
Scan zu beginnen. Wie in Abbildung 7.6 gezeigt, driicken Sie die Taste lhres Fusion Light, um die erste Bahn

ZU scannen.
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Nach dem Driicken beginnt das Gerat mit der Aufzeichnung der Messung.

al

b)

Wurde im . Impulsmodus” die Option ,Automatisch™ gewahlt, muss der Anwender sofort mit seiner
Bahn beginnen. Gehen Sie langsam vorwarts, bis Sie das Ende lhrer Bahn erreichen oder das Gerat
nicht mehr piept. Sobald das Gerat die erste Bahn beendet hat, bereiten Sie sich auf die nachste Bahn
vor. Um die nachste Bahn zu starten, driicken Sie erneut die Taste am Griff oder tippen auf den
Bildschirm des Smartphones.

Wurde im ..Impulsmodus” die Option ,Manuell” gewdhlt, hat der Anwender die vollstandige Kontrolle
lber das Gerat. Nach dem Dricken der Taste an der Kontrolleinheit des Fusion Light zeichnet das
Gerat den Messwert auf. Gehen Sie zum nachsten Punkt und driicken Sie erneut die Taste, um den
nachsten Messwert aufzuzeichnen, und so weiter. Das Gerat wartet auf eine manuelle Eingabe, bis

das Ende der zuvor eingegebenen Lange erreicht ist. Ist das Ende erreicht, bereiten Sie sich auf die

zweite Messbahn vor, und so weiter.

T

Abbildung 7.7: ,Zickzack “-Scan in der Betriebsart 3D Ground Scan“

Messen Sie jede Bahn, bis |hr Scan vollstandig ist. Wenn Sie alle Bahnen gemessen haben, driicken Sie die

Taste nicht mehr, sondern tippen Sie auf dem Bildschirm Ihres Smartphones auf .. Finish scan”, um zum

nachsten Bildschirm zu gelangen und den Scan zu speichern.

Achten Sie darauf, dass der Fusion Light senkrecht zum Boden gehalten wird. AuBerdem ist es
wichtig, dass sich das Gerat iiber dem Boden befindet und auf gleicher Hohe bleibt. Wir
empfehlen, das Gerat auf oder ca. 10 cm iiber dem Boden zu halten.
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7.3.3 Scan speichern

Wenn Sie einen Scan speichern méchten, tippen Sie auf ,Yes”. Im nachsten Bildschirm werden Sie gefragt, ob

Sie dem Scan einen Namen geben maochten (siehe Abbildung 7.8).

Abbildung 7.8: Aktuellen Scan speichern

Standardmafig werden Datum und Uhrzeit vergeben. Wir empfehlen dringend, dem Scan einen eindeutigen
Namen zu geben oder sich Namen und Ort zu notieren. So kdnnen Sie, wenn Sie im Scan ein Objekt oder

einen interessanten Gegenstand sehen, an dieselbe Stelle zuriickkehren und ihn Gberprifen.

Done

&

Abbildung 7.9: Feldabmessungen zum aktuellen Scan hinzufiigen
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Nachdem Sie dem Scan einen Namen gegeben haben, kénnen Sie Uber die Schaltflache ,More” auch die
Abmessungen des Messfeldes hinzufligen [(siehe Abbildung 7.9). Tippen Sie anschlieBend auf die

Schaltflachen ,, 0K, um den Scan im Speicher abzulegen.

7.3.4 Scananalyse
Unabhangig davon, ob der Scan gespeichert wurde oder nicht, befinden Sie sich weiterhin in der Ansicht und
sehen den zuletzt durchgefiihrten Scan. Hier kdnnen Sie die Analyse weiter steuern, indem Sie die Grafik

vergroBern und verkleinern, drehen und verschieben.

In Abbildung 7.10 sehen Sie die verfliigbaren Bedienelemente. Tippen Sie auf eines der Symbole, um es zu
aktivieren. Ein ausgewahltes und verfiigbares Symbol wird griinlich hervorgehoben. Im folgenden Beispiel ist

die Schaltflache zum Verschieben des Scans hervorgehoben.

Scan drehen

Scan verschieben Ansicht zurilicksetzen

Scan drehen —— —— VergréBern/Verkleinern

Abbildung 7.10: Analysefunktionen in der Betriebsart 3D Ground Scan”

Um die Scananalyse zu beenden, driicken Sie die Zurick-Taste |hres Smartphones. Sie gelangen zuriick

ins Hauptmend.
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7.3.5 Dateniibertragung auf den PC (optional)
Fir eine weitere Datenanalyse kdnnen die Messungen per USB-Kabel auf einen PC Ubertragen werden. Die
Daten missen auf der Festplatte des PCs gespeichert werden, bevor die einzelnen Scans mit der Software

WVisualizer 3D" gedffnet werden.

. + | scans - a X
Start Freigeben Ansicht o
- 1 he \/ +
2019-06-18_14.45.41.v3d An Schnellzugriff Koy Einfager Neuer L Eigenschaften Auswihlen
anheften ] Ordner v b4
2019-06-18_14.38.44 v3d Zwischenablage Organisieren Neu Offnen
« T FusionLight > scans v jurcl - o
2019-06-18_12.37.15.v3d
v @ Samsung Galaxy J3 (2016) 2~ 2019-06-14_07.37.46-ref-1-cor-0.v3 2
s
2019-06-14_10.53.17.v3d - Card - [
V¥  um Phone
2019-06-14_10.49.43v3d i 2 éms-o&-u_o: 40.39- ref-0-cor-0.v3
™ i
Android - : lizer 3
2019-06-14_07...-ref-1-cor-0.v3d DCIM 2019-06-14_07.44.46-ref-1-cor-0.v3
e | d
2019-06-14_07...-ref-0-cor-0.v3d v [} Documents | OKM Visualizer 3
v _Li OM o 2019-06-14_1049.43.3d
2019-06-14_07...-ref-1-cor-0.v3d v FusionLight :in KM Visualizer 3L
manuals
2019-06-14_10.53.17.v3d
e B | OKM Visualizer 3
iigas
thumbnails > o
8 Elemente -
Abbildung 7.11: Ordner mit den Scans finden

Abbildung 7.11 zeigt zuvor gespeicherte Scans im Android-Dateisystem. Die Scans befinden sich in der Regel

unter Device Storage > Documents > OKM > FusionLight > scans.
Die Fusion Light App verwendet folgende Ordner:

¢ Device Storage > Documents > OKM > FusionLight > thumbnails
Dieser Ordner enthalt alle erzeugten Miniaturansichten, die in der App als Vorschau der
gespeicherten Scans angezeigt werden. Wenn Sie diese Dateien léschen, wird beim Offnen
gespeicherter Scans kein Vorschaubild angezeigt.

¢ Device Storage > Documents > OKM > FusionLight > scans
In diesem Ordner werden alle Scans gespeichert. Sie kdnnen fiir eine weitere Datenanalyse auf einen
Computer mit der Software ,Visualizer 3D" (ibertragen werden.

¢ Device Storage > Documents > OKM > FusionLight > manuals
In diesem Ordner befinden sich alle Bedienungsanleitungen. Wenn Sie eine der Anleitungen loschen,

konnen Sie die aktuelle Version liber die Meniileiste oben rechts im Hauptmeni herunterladen.
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7.4 Open Scan

Sie kdnnen Scans jederzeit Uber das Hauptmeni ansehen. Starten Sie einfach die App und wahlen Sie ,Open
Scan”. AnschlieBend werden alle gespeicherten Scans angezeigt. Tippen Sie auf den gewiinschten Scan, um

ihn zu offnen!

Abbildung 7.12: Gespeicherte Scans durchsuchen

Oben sehen Sie den Bildschirm zur Scanauswahl. Tippen Sie auf eine der Dateien, um ein Popup-Menid mit
folgenden Eintragen zu 6ffnen:
e Open Scan
Wahlen Sie diesen Eintrag, um den Scan zur grafischen Darstellung und Analyse zu 6ffnen.
e Delete Scan
Wahlen Sie diesen Eintrag, um den Scan von lhrem Smartphone zu ldschen.

Um zum vorherigen Bildschirm zuriickzukehren, driicken Sie die Zuriick-Taste lhres Smartphones oder

verwenden Sie den Pfeil &.
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7.5 Settings
Beim Arbeiten mit der Fusion Light App konnen verschiedene Einstellungen individuell geandert werden.

Abbildung 7.13 zeigt alle Optionen.

Abbildung 7.13: Einstellungen

Folgende Optionen konnen eingestellt werden:

¢ Language
Sie konnen eine Sprache Ihrer Wahl auswahlen. Das erleichtert die Bedienung der App.
* Fontsize
Sie konnen auch die Schriftgrof3e in der App andern. Es stehen drei Groflen zur Verfiigung: Normal,
Large und Huge.
e Scan vibration
Ist diese Option aktiviert, vibriert das Smartphone, um bestimmte Fortschritte anzuzeigen. So kdnnen

Sie den Ton ausschalten und den Scanvorgang stattdessen ,fiihlen™.

7.6 Information
Wenn Sie im Hauptmenti ..Information™ wéhlen, erscheint ein neuer Bildschirm mit der Softwareversion und

der Seriennummer des Gerats, die fir jede Supportanfrage bendtigt wird.
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KAPITEL 8

Vorgehen im Feld

Dieses Kapitel gibt praktische Hinweise zum allgemeinen Vorgehen beim Scannen eines Messfeldes. Die

verschiedenen Scanmethoden und Vorgehensweisen werden ausfiihrlich erklart.
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8.1 Allgemeines Vorgehen beim Scannen

Grundsatzlich beginnt jeder Scan in der rechten unteren Ecke lhres Messfeldes. Von diesem Punkt aus
gehen Sie Scanbahn fir Scanbahn ab, wobei jede folgende Bahn links neben der vorherigen liegt. Beim
Abgehen der Bahnen werden die Messwerte aufgezeichnet und je nach gewahlter Betriebsart entweder

direkt an einen Computer libertragen oder im Speicher des Gerats abgelegt.

Das Gerat stoppt am Ende jeder abgeschlossenen Scanbahn, damit der Anwender die Startposition der

nachsten Bahn aufsuchen kann. So werden alle Bahnen aufgezeichnet und das Messfeld vermessen.

Abbildung 8.1 zeigt alle 4 mdglichen Startpositionen und die jeweils zugehdrige erste Scanbahn. Abhangig

von der Beschaffenheit lhres Gelandes konnen Sie den optimalen Startpunkt lhrer Messung selbst festlegen.

Beginn der
1. Scanbahn
Ende der
1. Scan-
bahn
Abbildung 8.1: Startposition eines Messfeldes

Die Scanbahnen konnen als ,Zickzack”- oder ,Parallel”-Durchgdnge ausgefiihrt werden. Auch die Anzahl der
Impulse (Messpunkte), die wihrend einer Scanbahn aufgezeichnet werden, l3sst sich je nach GroBe lhres
Messfeldes (Lange der Scanbahn] individuell einstellen.
8.1.1 Scanmodus
Es gibt zwei grundlegende Techniken, ein Messfeld mit dem Fusion Light zu vermessen:

e Zickzack

Die Startpositionen zweier nebeneinanderliegender Scanbahnen liegen auf gegeniiberliegenden

Seiten des Messfeldes. Sie zeichnen sowohl auf dem Hinweg als auch auf dem Riickweg Daten auf.
* Parallel

Die Startpositionen zweier Scanbahnen liegen immer auf derselben Seite des Messfeldes. Sie
zeichnen nur in einer Richtung Daten auf und gehen ohne Aufzeichnung zur Startposition der

nachsten Scanbahn zurick.

Abbildung 8.2 zeigt beide Techniken schematisch.
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Beginn der

Scanbahn

Ende der
Scanbahn

Parallel-Scan Zickzack-Scan

Abbildung 8.2: Scanmodi zur Vermessung eines Messfeldes

Beim Scan im Modus . Parallel” beginnen Sie in der rechten unteren Ecke Ihres Messfeldes (Punkt @) und
zeichnen eine Scanbahn in Richtung der rechten oberen Ecke auf. Nach der ersten Bahn gehen Sie zum
Startpunkt zurtick und versetzen sich nach links neben die erste Scanbahn (Punkt @), um dort die zweite
Scanbahn zu beginnen. So werden alle weiteren Bahnen gescannt, bis Sie die linke Seite lhres Messfeldes

erreicht haben.

Beim Scan im Modus ,Zickzack” beginnen Sie ebenfalls rechts unten im Messfeld (Punkt @) und zeichnen
eine Scanbahn in Richtung der rechten oberen Ecke auf. Anders als bei der Parallelmessung zeichnen Sie

auch auf dem Riickweg, der zweiten Scanbahn, weiter Daten auf.

Sie gehen also zum Startpunkt der zweiten Scanbahn (Punkt ®) und scannen in entgegengesetzter Richtung.
So werden im Scanmodus ..Zickzack” alle weiteren Bahnen gescannt, bis Sie die linke Seite Ihres Messfeldes

erreicht haben.

Der Abstand zwischen den Scanbahnen sollte innerhalb einer Messung gleich bleiben, kann sich aber von
Messfeld zu Messfeld unterscheiden. Suchen Sie Uberwiegend nach kleineren Objekten, sollten Sie auch
einen kleineren Bahnabstand wahlen. Als Faustregel gilt: Je kleiner der Abstand zwischen den Bahnen,
desto genauer werden lhre Scans. Bei lhren ersten Scans sollten die Bahnen nicht zu eng beieinanderliegen,

um madgliche Objekte zu orten.

8.1.2 Einstellen der Impulsanzahl pro Scanbahn

Sie konnen die Anzahl der Impulse vor Beginn der Messung festlegen oder den automatischen Modus
(.Auto”) wéhlen, um die Anzahl der Messpunkte nach Abschluss der ersten Scanbahn festzulegen.

Ist die Anzahl der Messpunkte eingestellt, stoppt das Gerat automatisch, sobald diese Anzahl erreicht ist,
und wartet auf den Start der nachsten Scanbahn.

Im automatischen Modus beenden Sie die Messung der ersten Scanbahn selbst durch Driicken der

entsprechenden Taste, sobald Sie das Ende der ersten Scanbahn erreicht haben. Diese tatsachliche Anzahl
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an Messpunkten wird fir alle weiteren Scanbahnen dieser Messung verwendet. Ab der zweiten Scanbahn

stoppt das Gerat automatisch, sobald die ibernommene Anzahl an Impulsen erreicht ist.

Merken Sie sich die Anzahl der Impulse, die Sie pro Scanbahn aufgezeichnet haben. Diesen Wert
miissen Sie spater bei der Ubertragung der Daten auf einen PC in der Software eingeben, damit
alle Messdaten Ihres Messgerats korrekt iibernommen werden!

Fir die Wahl der richtigen Impulsanzahl gibt es keine feste Regel. Es gibt jedoch verschiedene Aspekte, die

bericksichtigt werden sollten, zum Beispiel:

e die Lange lhres Messfeldes und

e die GrofBe der gesuchten Objekte.
Ein empfehlenswerter Abstand zwischen zwei Impulsen liegt bei etwa 15 cm bis 30 cm. Je kleiner der
Abstand zwischen zwei Impulsen ist, desto genauer wird die grafische Darstellung. Suchen Sie nach kleinen
Objekten, miissen Sie einen kleineren Abstand wahlen; bei grofien Objekten kdnnen Sie den Abstand
zwischen den Impulsen vergroBern.

Abbildung 8.3 zeigt die Auswirkungen von Abstand und Anzahl der Impulse pro Scanbahn bei
einigen Objekten.

&

Abbildung 8.3: Auswirkungen einer verénderten Impulsanzahl und ihres Abstands

Abbildung 8.4 zeigt den Unterschied zwischen sehr wenigen Impulsen (links) und deutlich mehr Impulsen
(rechts) bei gleicher Lénge der Scanbahn. Die zweite Aufzeichnung (rechts] zeigt daher viel mehr Details,

und auch kleinere Objekte sind zu erkennen.

Abbildung 8.4: Vergleich von niedriger und hoher Impulsanzahl
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Zdégern Sie nicht, mehrere Messungen mit unterschiedlicher Impulsanzahl aufzuzeichnen. Sie kénnen zum
Beispiel zuerst ein grofles Messfeld scannen und anschlieflend eine zweite, detaillierte Prazisionsmessung
durchfiihren. Besonders bei der Suche nach grofieren Objekten empfiehlt sich dieses Vorgehen. So kdnnen
Sie ein groBes Gebiet sehr schnell vermessen und danach mit neuen Scans die verdachtigen Objekte

genauer lokalisieren.

Bei einem Scan ist es wichtig, nicht nur auf die Anzahl der verwendeten Impulse zu achten. Fir ein klares
Bild des gescannten Bereichs ist es sehr wichtig, auf lhre Geschwindigkeit zu achten. Jede Scanbahn sollte

mit derselben Geschwindigkeit wie die vorherige gemessen werden.

Abbildung 8.5 zeigt, was passieren kann, wenn Sie wahrend |lhres Scans unterschiedlich schnell gehen.

A

Beginn der

Scanbahn
Ende der

9 Scanbahn

Parallel-Scan Zickzack-Scan

Abbildung 8.5: Unterschiedliche Gehgeschwindigkeiten beim Scannen

Unterschiedliche Gehgeschwindigkeiten auf den Scanbahnen flihren zu Verschiebungen innerhalb der
Scanbahn. Ein Objekt kann dadurch in mehrere kleinere Teile zerfallen oder ganz verloren gehen, weil es
verfehlt wurde. Werden die Daten spater zur weiteren Analyse Ubertragen, kdnnen Geschwindigkeitsfehler

ein Objekt vollig unkenntlich machen, sodass es womaglich verworfen wird.

Generell gilt: Wahlen Sie praktikable Scangrof3en, bei denen Sie Start- und Endlinien sehen und das Messfeld

bequem abgehen konnen, damit Geschwindigkeit und Abstande gleichmafig bleiben.

8.2 Besondere Hinweise zum Vorgehen im Feld

Beim Durchfiihren von Scans sollten Sie einige Aspekte beachten. Grundsatzlich ist ein Scan nur so gut wie
die abgegangene Bahn. Fehler beim Scannen erscheinen in der endgiltigen grafischen Darstellung ebenfalls

als Fehler. Das fiihrt zu Frust und Zeitverlust.

Bevor Sie mit einer Messung im Feld beginnen, sollten Sie Uberlegen, wonach Sie suchen und ob das
gewahlte Gebiet geeignet ist. Messungen ohne Plan filhren meist zu unbrauchbaren Ergebnissen. Bitte

beachten Sie folgende Hinweise:
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e Wonach suchen Sie (Graber, Tunnel, vergrabene Objekte ..)? Diese Frage wirkt sich direkt auf die
Durchfiihrung eines Scans aus. Suchen Sie nach groBeren Objekten, kann der Abstand zwischen den
einzelnen Messpunkten und Scanbahnen grof3er sein als bei der Suche nach kleinen Objekten.

e [nformieren Sie sich Uber das Gebiet, in dem Sie suchen. Ist eine Suche hier sinnvoll? Gibt es
historische Hinweise, die lhre Vermutung bestatigen? Welche Bodenart liegt in diesem Gebiet vor?
Herrschen gute Bedingungen fiir die Datenaufzeichnung? Ist die Suche an diesem Ort erlaubt (z. B.
Privatgrundstiick]?

e |hre erste Messung in einem unbekannten Gebiet muss grof3 genug sein, um reprasentative Werte zu
erhalten. Alle weiteren Kontrollmessungen sollten individuell angepasst werden.

e Welche Form hat das gesuchte Objekt? Suchen Sie nach einer eckigen Metallkiste, sollte das erkannte
Objekt in Ihrer Grafik eine entsprechende Form haben.

e Fir bessere Werte bei der Tiefenbestimmung muss sich das Objekt in der Mitte der Grafik befinden,
das heifit, es muss von normalen Referenzwerten (normalem Boden] umgeben sein. Liegt das Objekt
am Rand der Grafik und ist nicht vollstandig sichtbar, ist keine Tiefenabschatzung maglich, und auch
die Bestimmung von Grofle und Form ist eingeschrankt. Wiederholen Sie in diesem Fall den Scan und
verschieben Sie lhr Messfeld, sodass die Anomalie optimal in der Grafik liegt.

e FEin Scan sollte nicht mehr als ein Objekt enthalten, da dies die Tiefenbestimmung beeinflusst. Es ist
sinnvoll, Uber solchen Objekten Teilflachen zu scannen.

e Fihren Sie mindestens zwei Kontrollscans durch, um sich lhrer Ergebnisse sicherer zu sein. Das ist
auch wichtig, um mineralisierte Bereiche zu erkennen.

¢ Die wichtigste Regel im Umgang mit Mineralisierung: ECHTE OBJEKTE WANDERN NICHT! Wandert |hr

Objekt, handelt es sich hochstwahrscheinlich um Mineralisierung.

8.2.1 Ausrichtung der Sonde

Wahrend einer Messung sollte die Sonde immer denselben Abstand zum Boden haben. Generell empfehlen

wir nach Moglichkeit eine Hohe von etwa 5 - 15 cm Uber der Bodenoberflache.

Wenn Sie iliber Steine, Holz oder hoheres Gras gehen missen, beginnen Sie den Scan von Anfang an mit
hoher gehaltenem Sensor. Unter solchen Umstanden kann es notig sein, den Scan mit der Sonde in einer
Héhe von 50 cm (2 ft) zu beginnen und diese Hohe wahrend des gesamten Scans beizubehalten. Es ist
wichtig, die Hohe beizubehalten, denn so lassen sich viele Fehler vermeiden. Andern Sie die Héhe wahrend

eines Scans grundsatzlich nicht, da dies unnotige Fehler verursachen kann.

Ein weiterer wichtiger Aspekt ist die rdumliche Ausrichtung der Sonde. Im Scanmodus .. Parallel” &ndert sich
die Ausrichtung der Sonde nicht, da Sie immer in dieselbe Richtung messen. Auch im Scanmodus ,Zickzack”
darf die Ausrichtung der Sonde nicht verandert werden. Sie diirfen sich also am Ende der Scanbahn nicht mit

Gerat und Sonde umdrehen, sondern miissen
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rickwarts gehen und weiterscannen. Andernfalls enthalt Ihre Grafik rote oder blaue Streifen. Solche Streifen

in einem Scan werden Ublicherweise als ,Rotationsfehler” bezeichnet.

8.2.2 Parallel oder Zickzack?
Fir gelibte Anwender des Fusion Light sind beide Scanmodi geeignet. Erfahrungsgemaf wurden die besten
Grafiken im Modus ..Parallel” erzielt, da Sie am selben Punkt beginnen und in dieselbe Richtung gehen.

AuBlerdem lasst sich die Gehgeschwindigkeit leichter kontrollieren.

Besonders in unebenem Gelande wie Berghangen, Steigungen oder anderen geneigten Flachen ist der
Parallelmodus vorzuziehen. Geht es um Schnelligkeit, nutzen erfahrene Anwender fir den ersten Scan
sehr oft den Zickzack-Modus, um festzustellen, ob es im Gebiet Anomalien gibt, die weiter untersucht

werden sollten.

8.2.3 Tipps von unseren Trainern
Beim Scannen gibt es einige duBerst wichtige Punkte zu beachten. Vor allem ist es entscheidend, dass Sie
entspannt bleiben. Wenn Sie angespannt sind, setzen Sie sich zu sehr unter Druck, den Scan richtig zu

machen, was oft zu Fehlern fihrt.

e Frisch vergrabene Objekte sind schwer zu erkennen. Viele Anwender vergraben nach Erhalt des
Gerats als Erstes ein Objekt. Wird ein Objekt in den Boden eingebracht, verandert es die natirliche
Signatur des Bodens und erzeugt eine Art Rauschen. Meist hat das vergrabene Objekt eine schwachere
Signatur als das unnatiirliche Rauschen und ist daher nicht nachweisbar. Die Scans zeigen dann nicht
das vergrabene Objekt, sondern den gestdorten Bereich in blauen Farben. Erst wenn das Objekt einen
vollstédndigen Jahreszeitenzyklus (in der Regel ein Jahr) im Boden war, nimmt das Rauschen ab und die
Signatur des Objekts wird wieder sichtbar.

 Uben Sie an bekannten Objekten. Fiir die Schulungen im Werk haben wir mehrere Objekte, die seit
Jahren vergraben sind, genau wie echte Objekte im Feld. Diese lassen sich schnell und einfach
erkennen, da sie nicht natirlich im Boden vorkommen. Andere Objekte, die Sie in lhrer Umgebung
nutzen kénnen, sind verlegte Versorgungsleitungen (Rohre, Tanks, Stromleitungen, Abwasserkanéle
usw.) sowie Friedhdfe. Die meisten davon gibt es in jeder Gemeinde und Stadt. Hier sollten Sie
beginnen, wenn Sie selbststandig tiben mochten.

¢ Nehmen Sie an einer professionellen Schulung teil. Wenn Sie eine Schulung im Werk oder bei einem
qualifizierten Handler nutzen, verstehen Sie nicht nur die Bedienung des OKM Detektors, sondern auch
die Software viel leichter und konnen Objekte ebenso wie Fehler erkennen.

e Verlassen Sie sich nicht auf eine einzige Messung. Viele Anwender gehen ins Feld, machen eine
Messung und sehen ein Objekt. Statt den Scan zu wiederholen und mehrfach zu reproduzieren, holen
sie eine Schaufel und graben. Nur sehr selten ist der erste Scan perfekt. Selbst unsere Trainer fiihren
mehrere Scans durch, um sicherzugehen, dass sie keine Mineralisierung und keinen Fehler vor sich

haben.
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¢ Bodenmineralisierung - sehr frustrierend! Jeder erlebt sie. Wenn Sie sich in einem Gebiet befinden,
das fur mineralisierte Stellen bekannt ist, sollten Sie mehr Scans als tblich einplanen.

o Lehm ist wohl der grofite Feind. Wie stark die Dampfung ist, hangt vom Eisengehalt des Lehms ab.
Als Faustregel gilt: Je dunkler der Lehm, desto mehr Eisen enthélt er; die Farbe reicht von
Hellgrau bis Dunkelorange.

o Sand ist meist sehr unproblematisch, die Suche darin ist einfach. Dabei sind zwei Arten von Sand
zu unterscheiden: Sand mit sehr hoch anstehendem Grundwasser, das meist nur wenige Meter
unter der Oberflache liegt, und Wistensand in sehr trockenen Gebieten. Im Wistensand kdonnen
Objekte 3-mal tiefer liegen als angezeigt.

o Ackerland ist ein weiteres Gebiet, auf das Sie achten sollten. In der modernen Landwirtschaft
werden so viele Nahrstoffe und Dingemittel eingebracht, dass unnatirlich mineralisierte Bereiche
entstehen.

o Felsige Berggebiete. Gebiete mit vielen Bergen sind ebenfalls von mineralisierten Stellen
durchzogen. Berggebiete entstehen durch Verwerfungen in der Erdkruste und sind wohl die

ergiebigsten Gebiete fiir natiirliche Schatze, aber auch fiir Mineralisierung.
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